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 في حركات باليستية، تحت تأثير الجاذبية فقط. انتحركي هما، ولكنمافي حركة جسمين مقذوفين في اتجاه  نبحثنحن 

، جسمينلا لإلتقاءأو الشروط المطلوبة  لتقاءالازمن و إيجاد موقع الالتقاء، يمكن مستوىفي حركة جسمين يتحركان في 

 استقلالية الحركات.بمساعدة مبدأ 

 :لإلتقاء الجسمينشروط ال

كون ت جسمينية للعمودع القالموا كذلكوفي لحظة معينة.  متساوية جسمينع الأفقية للقإذا كانت الموا جسمانلتقي الي

 متطابقة في نفس اللحظة.

 

 زمنفي ال Aع الأفقي للجسم قوميتحركان في حركات باليستية مختلفة. ال Bو  Aجسمان  ثال للتوضيح:م

t=0.13s ع الأفقي للجسم قومالومتر  2.5 هوB زمنفي ال t=0.13s متر 2.5  أيضا . 

 

كان الموقع  t=0.13s وبنفس اللحظة. متر 78 هو t=0.13s باللحظة  Aمعطى الموقع العمودي للجسم  بالإضافة

 .متر 78 أيضا Bالعمودي للجسم  

هي  ينللجسمية عمودال عوالمواق .  t = 0.13sفي اللحظة (  (m 2.5هي نفسها ) ينع الأفقية للجسمقلذلك، لأن الموا

 .  t = 0.13sفي اللحظة (  (m 78نفسها 

 . t=0.13s باللحظة

 

 

  

 

 ءاقتللااوزمن  وقعإيجاد م

لكل من الجسمين في الاتجاه الأفقي  الموقع كدالة للزمنأن تكتب يجب  امعطى معطيات الرمي للجسمين عندهإذا كان 

 .دوال للموقع كدالة للزمن لهذين الجسمينأربع  ينا كتابةيتعين عل لهذا، عموديوال

دالة ك الموقع العموديالأفقي. من مقارنة  موقع، يتم الحصول على معادلة واحدة للالموقع الأفقي كدالة للزمنمن مقارنة 

 قاء.تلالا وقعوم زمنجد نيتم الحصول على معادلة إضافية. من هاتين المعادلتين يمكن أن  للزمن

 

 إيجاد معطيات الرمي التي من خلالها يلتقي الجسمان

 قعومع الأفقي، القوم)التحديد مجهول واحد من معطيات الرمي  يمكنموقع كدالة للزمن للمن خلال الأربع معادلات 

، بعد كتابة للموقع كدالة للزمنالمعادلات الأربع وفقاً لذلك نكتب ( ورمي، اتجاه الرميسرعة ال مقداري، عمودال

 .رياضيا هذا المجهول الذي يمثل المعطى اللازم لالتقاء الجسمين حسبأن نالمعادلات الأربع يمكن 

=< 

 (2.5,78) وبالموقع  t=0.13s يلتقي الجسمان باللحظة


